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1. Descargo de responsabilidad y notas

»

»

»

1.1 Descargo de responsabilidad

Los drones son productos peligrosos y complejos de operar. Por favor asegirese de leer el completo"Manual de usuario”,

antes de usar este producto. Para el primer uso, bierto y en modo GPS.

Para garantizar el uso seguroy. pr 3 X descritas en . Las personas

menores de 16 afios deben utiizar este producto bajo la supervisién de un adulto. Cuando no esté en uso, mantenga este producto fuera del alcance de los nifios.

entre otros, por o yno
proporciona servicio de garantia,

No desmonte ninguna pieza excepto la hélice sin No realice iones no ni agregue otros elementos a este producto sin guia oficial. Cualquier
violacién correra a cargo del usuario.

. operacin, mants o, etc.

1.2 Precauciones de seguridad

Manténgase alejado de obstaculos y multitudes.

I vol edificios altos,

tiempo, como viento. luvia,

Mantener alejado del ambiente himedo

Elinterior a por que el vapor 4 porla humedad en

1as piezas internas
Operacion segura

La fai

Mantener alejado de piezas giratorias de alta velocidad.

Cuando la hélice del avién gira a alta velocidad, el piloto debe operar el avion lejos de personas y animales para evitar que la hélice Io raye o moleste a los animales. Nunca toque

una hélice en rotacién con las manos.

Mantener alejado de fuentes de calor

fbra, i Porlo tanto,

1.3 Advertencias y consejos

o

02 g

Inadecuados. 04

Puede golpear la cabeza, 05. A
i
Inflamables.
06. El producto g éngal del nifios. 07. No utilce la

aeronave en la carretera o sobre agua estancada para evitar accidentes. 08, Est estrictamente prohibido
desmontar o modificar la aeronave excepto la hélice, de lo contrario la aeronave podria dafiarse 09. Utilice un
cargador USB que cumpla con los estandares FCC/CE para cargar la bateria inteligente. 10. El control remoto
tiene una bateria de ltio incorporada de 3,7 Vy no es necesario reemplazarla.

11. No provogue cortocircuitos ni apriete la bateria para evitar explosiones.

12
13. Manténgase a una distancia segura de las hélices que giran a alta velocidad y no vuele entre multitudes.

s utizar

pertinentes anzaron el o de control remoto
17. No vuele a baja altura sobre el agua.




2. Consejos de lectura

>> 2.1 Descripcion del simbolo

® Consejos de funcionamiento y uso E ® Explicaciones de vocabulario e informacién de referencia.

>> 2.2 Recomendaciones de uso
1. Se recomienda que primero mire el video instructivo y"Guia de funcionamiento rapido”Leer de nuevo"Manual de usuario”.

2.Se recomienda leer"Manual de usuario"Asegirese de navegar primero cuandoDescargos de responsabilidad y notas.

>> 2.3 Videos didacticos/descargarAplicacién
Escanee el cédigo QR a la derecha para:
1. Obtenga la aplicacién PotensicPro (en adelante, la aplicacion)
2. Mira videos instructivos
3. Obtenga el manual de usuario més reciente

4. Comprenda las preguntas frecuentes (FAQ)

>> 2.4 Registro y ayuda

Para poder obtener mejores servicios de mantenimiento, asegurese de registrar una cuenta personal en la aplicacion antes de usarla por

primera vez. Prometemos nunca obtener informacion de usuario no autorizada.
Como registrarse

Complete su direccién de correo electrénico, complete su contrasefia, vea el acuerdo y haga clic en registrarse. Puede iniciar sesién después de

(Nota: mantenga su alInternet cuando se registre)
obtener ayuda

Gracias por comprarAtomo SEavién, por favor lea atentamente”Manual de usuari

Si necesita ayuda, comuniquese con nuestro equipo de soporte (

soporte@potensic.com) y proporcione el nimero de pedido del producto.

» 2.5 Explicacién de vocabulario E

IMU Unidad de medicion inercial, este es el sensor central més importante de la aeronave.

TOF(Tiempo de vuelo) » y )

sistema visual inferior

TOF en a parte inferior de la aeronave

posicionamiento visual Serefere.
brajula Sensor geomagnético, a traveés del cual a aeronave identifica la direccidn,
Barémetro Sensor de presién atmosférica, el avién determina su altitud en funcién de la presién atmosférica.
Agregar/desbloquear Se refiere a la operacién de cambio del motor del dron de rotacién estatica a inactiva.

ia para despegar.

icio,

EIS

narizde a La posicion de la cdmara del avion es el morro.
palanca del acelerador La operacin del joystick hace que la aeronave suba o baje.
palo de tono 6 acronave hacia atrés.
hacer que el
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3. Descripcién general del producto

I inci iones y i SE, asi como | b i del: y remoto.

D 34 1ntroduccion
Atomo SEEI avién adopta un disefio de brazo plegable y su cuerpo liviano pesa menos de250g, facil de llevar. La aeronave esté equipada con un sistema de posicionamiento visual y
puede flotar con precisi6n en entornos interiores y exteriores de baja altitud. Al mismo tiempo, el avion esté equipado conGPSSensor con funciones de posicionamiento y retorno

automatico a casa. uso de la cémara1/3pulgadas sonyCMOSSensor de imagen, capaz de disparar.4k/30 FPSvideo de alta definicion y1200Fotografias en megapixeles.Atomo SE

Utilice la autoinvestigaci La tecnologia de il electronica hace que la imagen sea clara y estable.

Atomo SEControl ync™ 2.02,46La ’ i digitales puede alcanzar el i de y i HD. El control

remoto adopta un diseno plegable extraible, que se puede usar para colocar su b de conectar el control remoto y el dispositivo mévil mediante el cable de datos,

puede operar y configurar su aeronave a través de la aplicacién, asi como mostrar imégenes de 6 agenes d ici6n. La bateria de ltio i control remoto tiene un tiempo de
3H

Atomo SEUtilice la autoinvestigaciénsurgeFly™Con la tecnologfa de control de vuelo, a velocidad méxima de vuelo horizontal es de 16 m/s (52 pies/s), el tiempo méximo de vuelo es de aproximadamente 31

minutos y puede soportar vientos de nivel 5.

120 elretorno,

2. Aseqrese de que a bateria esté completamente cargada.

3

4

a maqui o yveriique si

6. Encienda la aeronave en un terreno abierto y plano, espere a que la aeronave ingrese al modo GPS antes de despegar y preste atencién a la ubicacion del punto de origen.

D 22 vombredetos componentes de la aeronave

1. Luz indicadora de carga 5. Luz indicadora trasera 9. Luz indicadora de bateria 13. Hélice

2. Puerto de carga TIPO C 6. Médulo de vision monocular 10. Botén de encendido/vinculacion 14. brazo

3. Hebilla de bateria 7. Médulo TOF 11. Cémara servo integrada 15. Tripode de antena
4. Ranura para tarjeta SD 8. Abertura inferior de disipacién de calor. 12. motor sin escobillas 16. Eje del brazo



D 23 Nombres de os componentes del control remoto

1. Botén de encendido

7. Antenas duales plegables

Mantenga 2sequndos

2. Luz indicadora de encendido 8. Ubicacién de instalacién del dispositivo movil

Indica la bateria del control remoto u otro estado Para colocar dispositivos méviles.

3. Ranura de almacenamiento basculante 9. Botén de foto

Uno a cada lado para guardar la mecedora. Presione brevemente para tomar una foto

4. Interfaz TIPO-C 10. Botén de video

Cargue el control remoto/conecte su dispositivo mévil Presione brevemente para iniciar/detener la grabacién
5. Botén de retorno/pausa 11. Rueda
Mantenga presionado durante 1 segundo para regresar automaticamente al punto de INICIO

Gire el dial hacia la izquierda y hacia la derecha para ajustar la inclinacin de la camara

Presione brevemente para pausar el vuelo automético angulo de tiro

6. Palanca de mando
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» 3.4 Preparando la aeronave

L fabrica. Siga los inuaci aeronave.

1. Expanda los brazos delanteros.

2. Extienda los brazos traseros y asegrese de que las hélices estén extendidas.

D s Prepare el control remoto

Instalar teléfono movil y joystick.

1. Encienda la antena.

2. Conecte el teléfono mévil al lado acodado del cable USB,

3. Introduzca un lado del cable de datos del teléfono movil en la ranura para tarjeta del control remoto.

4. Separe el control remoto con ambas manos para asegurar ambos extremos del teléfono.

5. Conecte el otro extremo del cable de datos al control remoto,

6. Retire el balancin.

7. Gire el orificio del tornillo del balancin en el sentido de las agujas del reloj.

8. La instalaci6n esta completa.




» s Carga/encendido/apagado

La bateria debe react tes del p

1 3 Conecte el p 'ga TYPE-C de la bateria y el cargador USB ala fuente de alimentacion de CA para completar la carga

(este producto no incluye un cargador USB, los usuarios pueden usar un cargador que cumpla con las regulaciones FCC/CE para la carga).

Laluz indicadora de carga roja de la bateria se de d el yseapaga 5 una vez completadala carga.

Siha comprado el paquete hangfei, p 6 de carga paralela para cargar la baterfa. Para obtener mas informacion, consulte el *Manual del usuario del

Administrador de carga paralela’.

Al mismo tiempo, el mayordomo de carga paralela también puede cargar el control remoto.

Camino 1

Camino 2
O ® cagancos TYPEC, horay 25 minutos. S ”
. carga bateriasal mismo tiempo.
AN
.
. de do al
® Crguelo cada 3 meses para garantizar la actividad de la bateria,
LR e
Encendido
Avi6n: asegrese de que a bateria esté insertada correctamente en el compartimiento de la bater(a, presione . botén del avi6n hasta que todos los indicadores de
encendido se enciendan, luego suéitelo para completar el proceso de encendido.
Control remoto: Mantenga presionado el boto hasta que i de bateria ¥ luego sué elp

Cerrar

Aeronave: Mantenga presionado el botdn de encendido de la aeronave hasta que se apaguen todas las luces indicadoras de bateria, luego suéltelo para completar el apagado.

Control remoto: Mantenga presionado el bot6 hasta que todos los indicadores de bateria se apaguen y luego suéltelo para completar el apagado.




4. Aviones

€l avién Atom SE P wuelo, un un sistema de un y una bateria Este capitulo

presentard en detalle las funciones de cada componente de la aeronave.

»

»

4.1 Posicionamiento

ly i Wuelo, el control de vuelo admi modos de i i :Utilice el modulo GPS para lograr
un posicionamiento preciso y funciones de soporte, como vuelo estacionario preciso, vuelo inteligente y tomético a casa. nfiar en el sistema de vision de la parte inferior del
ojo puede lograr un posicionamiento de alta precision en ja altitud. €1 noreq fial de GPS, por lo que puedes volar en interiores

C6mo cambiar:El sistema de control de vuelo cambiaré automaticamente segan los cambios en el entorno donde se encuentra la aeronave. Si ni el GPS ni el sistema de visién inferior
funcionan, el control de vuelo cambiaré al modo de actitud. En este modo, la aeronave no puede flotar de manera estable y el usuario debe controlar manualmente el joystick para
corregir la actitud de vuelo. L dificultad de controlar la aeronave en modo actitud aumentara considerablemente. Si necesita utilizar este modo, debe estar familiarizado con el
comportamiento de la aeronave en este modo y poder controlarla con habilidad. volar la aeronave alarga distancia para evitar perder la capacidad debido a la distancia. El juicio

sobre la actitud de la aeronave crea riesgos.

@ ® La dificultad de controlar I modo de d a I volar, a la que vuela fuera punto. nunca volar

de la vista en este modo para evitar perder el juicio sobre la actitud y direccion de la aeronave y causar peligro.

4.2 Sistema visual del ojo inferior

médulo TOF

sistema de vision El sistema de visi6n del ojo inferior esté ubicado en la parte inferior de
la aeronave y consta de una camara monoculary un médulo TOF. El médulo TOF se divide en un tubo transmisor y un tubo
receptor. Midiendo el tiempo necesario para que la sefial infrarroja se refleje desde la transmision hasta la recepcion, se calcula
Ia altura precisa de la aeronave con respecto al suelo. Luego, junto con la cémara monocular, se puede calcular la posicién

precisa a baja altitud de la aeronave para lograr un posicionamiento de alta precision.

Rango de observacién

€l rango de altura de trabajo del sistema de visi6n inferior es: 0,3-10 m utiizable, 0,3-5 m posicionamiento preciso. Escenarios de uso
cémara monocular

como usar

cian lentamente, Limite de velocidad

& ® En modo OPTL, la altura méxima de vuelo es de 5 m.

auxilar de-

1. Superficie de color sélido

2 3 Slicas |

3. Superficies de objetos transparentes, como agua, vidrio

4

B i

6. Ambiente muy oscuro o muy fuerte

® Para la seguridad de los usuarios, verifique la cdmara y el tubo transceptor TOF antes de volar. Si hay suciedad, limpielo a tiempo. Si hay algin dafio, comuniquese con el servicio posventa a tiempo.




>> 4.3 Luz indicadora de estado de la aeronave

Encender y apagar Encendido/apagado:Verde fijo
modo de actitud Devolver
LT L T e
destelo lento verde destelo lento cian destelo lento ol Rojo termitente entamente
1 conrolremoto o s conectada 1 aerve.
Bateria muy baja error del sensor hélice de parada de emergencia
contacto praiol
Advertenciasy excepcion¢s |~ T To oo oooomom oo oo oo mn o nnop e m o m o m e m e
Azul fijo destello rojo
Calibraci aj i Modo de actualizacién
Actualizarycalibrar [~~~ " T T T T T T T T T T T oo oo oo oo oo oo oo oo oo oo oo oo oo oo
destello verde destello azul

>> 4.4 Bateria inteligente

4.4.1 Introduccién a la funcién

Atomo SELa bateria inteligente esta equipada con celdas de alta energiay utiliza un sistema avanzado de gestion de bateria. Los detalles son los siguientes:

Modelo: DSBT02A
Nimero de celdas 2 series capacidad de la bateria 2500mAh

Tensién nominal 72V voltaje completo 8,4V

TIPO C: 5V/3A

Administrador de carga: 8V/2.2Ax 3

proteccion equilibrada

Método de carga TIPO-C/Administrador de carga Corriente de carga maxima

Proteccion d ¢ s Sinose realiza 6 3
Proteccién contra sobrecarda  La sobrecarga danard la bateria y se detendra s la
proteccion d U 2 i 20°Co sup P
L 9 a

para evitar la

Protecci6n contra sobredescajga
1o mas posive.

Proteccion contra i 8 ja para proteger

Monitoreo del estado de la baterfa

tiempo.




4.4.2 Instalacién y extraccion de la bateria

Instalar: Desmontaje:
Empuje la bateria 6 muestra en la sig imag Primero presione la hebilla de la bateria inteligente y sostenga la tapa de la bateria.
compartimiento de la bateria hasta que escuche un sonido de “clic” que indica que la baterfa Saque la bateria.

La hebilla aparece y se bloquea.

4.4.3 Carga

Consulte 3.6 para conocer el método de carga.

4.4.4 Verificar la capacidad de la bateria

Cuando la bateria esté insertada en la aeronave, presione brevemente el botdn de encendido de la aeronave para verificar la energia de la bateria inteligente, como se muestra a continuacion:

e i LED 1 LED 2 LED 3 LED 4 Nivel de batera actal
LED 1 o) [0} @) 0%-~25%
LED 2
25%~30%
LED 3
i_._ LED 4 30%-~50%
50%-~55%
55%~75%
75%~80%
80%~97%
97%~100%
[— . (@ Jeri—

4a. fones para usar i Itas/baj

Cuando la temperatura de la bateria es <5°C, la aplicacién mostraré una fay req

de volar. Cuando la temperatura de la bateria sea 70°C, la aplicacion mostrard una advertencia de alta temperatura de la bateria y la aeronave no podra despegar.




4.5 hélice

Atomo SELas hélices se dividen en hélices d y de retroceso. L I d hélices delanteras, que giran en el sentido de las agujas del reloj y los brazos de la maquina correspondientes tienen
la misma marca, por el contrario, las palas sin marcar son héli que giran en [ del relojy los brazos de la maquina correspondientes no tienen marcas;
Dos aspas del mismo motor deben ser idénticas.
hélice Instrucciones de instalacén Instrucciones de instalacion
N
- O
Instalacion de paletas marcadas.
marcado &
en el brazo marcado NT 4
Instalacion de paletas sin marcar
No notificado .
en armas sin marcar
RO tiene un especial, asi Jjas y tornillos de repuesto.

® Es mas facil sujetar el motor con las manos al desmontar y montar la hélice.

S
S
A
® i alguna hélice ests dafiada, se recomienda reemplazar todas las hélices y tornillos de este motor. Las nuevas hélices deben venir del mismo paquete.
. yevite ser aplastado p deformaci
® La hélice es un articulo consumible; comprela por separado si es necesario.
® No se acerque a la hélice en vuelo para evitar lesiones.
.  velocidad ent o, e, temp.
.
motor,
. .
-
graves.
S
S
4.6 Datos de vuelo
Atomo SEEquipado con funcion de grabacion de datos de vuelo. Los usuarios pueden verlo en la aplicacion. Los
registros de vuelo pueden mostrar los datos bésicos del vuelo de cada usuario.
Eireg istraré los datos de vuelo detallados del usuario. Cuando los usuarios encuentran anomalias durante el vuelo, pueden proporcionar comentarios enla aplicacién y, i es necesario, se

pueden cargar registros de vuelo para brindar asistencia a los usuarios.




» 4.7 servocamara

4.7.1 Aparato de direccion

20°
Atomo SELa camara esta equipada con una plataforma servo. Esté disponible un ajuste de 0
inclinacion libre de +20° a-90° (0° en direccion horizontal).
El ngulo del 6n se puede ajustar girando el dial control remoto.
-90°

® Después de cada encendido, el servo volvera automaticamente a -9°.

® El servo contiene piezas de precision, evite colisiones y sacudidas violentas de la lente,

. y .

. . .

senico posventa atiempo.

@ * No ate ni pegue ningun otro objeto al servo, ya que esto podria dafiar la aeronave.
4.7.2 Camara

Marca del sensor: SONY Tamafio del sensor: 1/3 de pulgada

Pixeles efectivos: 12MP Apertura: F2.2

Campo de vision: 118° Rango de enfoque: 3m ~ o

Rango ISO: 100~6400 Rango de obturacién: 1/30 ~ 1/25000s

Método de amacenamiento: tajeta Micro SO Distorsin de disparo: < 19% (después dela correccén)

Tamafio de la foto: 12MP (4608*2592) Formato de foto: JPG/JPG+RAW(DNG)

Formato de video: MP4 Codificacion: H.264

Especificaciones de video: 4K a 30 fps; 2,7 K a 30 fps;

*® No grabe videos cuando no esté volando, de lo contrario el avién podria sobrecalentarse.

® En el formato 1080PED,

4.7.3 Almacenamiento de imagenes
Atomo SELos videos y fotos grabados se almacenaran en la tarjeta SD en lugar de guardarse en la aplicacién o en el dlbum del teléfono movil del usuario. Asegrese de insertar la tarjeta

SD antes de volar; de lo contrario, no podré grabar ni tomar fotografias. (i€sta lista de embalaje de productos no incluye la tarjeta SD!)

Los una vista previa rgar en la tarjeta SD de | conectar la aeronave y el control remoto). instrucciones
de la tarjeta SD

Formato de archivo: FAT32, exFAT

Capacidad: 4G-256G

Requisitos de velocidad: se recomienda utilizar tarjetas SD superiores a U1 (UHS Speed Class 1) o C10 (Class 10)

a ¢ . 0 incluso darar fa tarj




5. control remoto

>> 5.1 Descripcion general

DSRC A disefio. su usoPixsync™ 2.0Con la tecnologia 6n de imagenes, se pued Pl y

la aeronave dentro de una distancia méxima en linea recta de 4 km en un entorno sin interferencias y oclusion a una altitud de vuelo de 120 m, y las imagenes de alta definicion capturadas por la csmara de la

aeronave. en tiempo real se puede visualizar en disposi

/05 moviles a través de la App.

Pixsync™ 2. diseiio d dual de banda de 2,46, puede mantener una transmision fluida de de 7200 en

ysin obstaculos.

El control remoto tiene una bateria de polimero incorporada de 3000 mAh con un tiempo de funci iento maximo de 2,3 horas. El control remoto utiliza una

interfaz TYPE-C para cargar y conectar dispositivos moviles, y puede cargar dispositivos moviles (5V/500ma).

@ para combinar s P ol

transmision de imagenes:

a. Atom SE: transmision de imagenes PixSync™ 2.0. b. Atom: transmision de imégenes PixSync™ 3.0

>> 5.2 Modo palanca de mando

Modo 1 (mano estadounidense)

palanca de mando izquierda Palanca de mando derecha
elevar adelante

rechazar

atras

- »
m\-( >/ bien

Gire ala izquierda Girea la derecha

Modo 2 (mano japonesa)

palanca de mando izquierda Palanca de mando derecha

Aﬁx
A 4

atras

A @A
% e

Gire ala izquierda Gire ala derecha

elevar

rechazar

bien

13



»

5.3 Introduccion a la funcion

5.3.1 Lista de funciones

1. Conecte el puerto de carga TYPE-C al cargador USB.

cargar "
s
Carga tu teléfono Cuando se conecta un dispositivo movil, el control 8 & p vl (5V/500mA)
Funcion indicadora Ver 5.3.2
control de vuelo Ver 5.2

Recordatorio de bateria baja

Cuando la potencia del control remoto es inferior al 10%, el control remoto emitird un *bip* largo, que se repetird cada 1 segundo.

Apagado automatico

Sino hay conexion ni operacion en el control remoto, se apagaré automaticamente después de 20 minutos.

Devolucién con un clic

Ver 7.9

pausa

@ vuelo en 6rbita, etc), el velo actual. €n este.

héice de parada de emergencip

i encuentra una situacion inesperada durante el vuelo, presione el"Fotografia”y"Video"Mantenga presionado el botén durante aproximadamente 2 segundos.

Cuando escuche un pitido del control remoto, el motor de la aeronave se detendra directamente. En este momento, la aeronave caerd al suelo en caida libre.

Fotograt

Presione brevemente una vez para tomar una foto. @

Sila camara esté en modo video, presione brevemente para cambiar al modo foto.

Video

Presione brevemente para inicia/detener la grabacion

al modo video.

Control de inclinacién de Ia camaral

14 (cabeza arriba)

Enlace de control remoto.

Ver5.3.3
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5.3.2 Luz indicadora

Como se muestra en la imagen, el control remoto ests equipado con 4 luces LED blancas para indicar la carga de la bateria y otros estados.

Instrucciones de carga

LED 1 LED 2

e

& o
Pad
-’\.J‘~
Pa3
r’\lj‘h

Pad Pe?

£ @, A

Pe 2 Pa?

s N

Indicador de bateria (cuando esté en uso)

LED 1 LED 2

indicacién de estado

Vinculante

Modo de actualizacién

Iniciar calibracién

\ LED1 ——>°T
LED 2

NLJ< signiica siempre encendido
{

A LED4  Xc
'\J\‘ Indica parpadeando
LED 3

LED3 LED4

() JS—

LED 3 LED 4 nivel de bateria actual

o 0%~25%
o 25%~50%
0 50%~75%
O | 75%~99%

Y- | 99%~100%

Nivel de bateria actual
o 0%~10%
(@) 10%~25%
o) 25%~50%
o) 50%~75%

O+ 75%~100%

Parpadea lentamente al mismo tiempo.
00 Pe’
PO 6

Iampara de agua corriente

Parpadea lentamente al mismo tiempo.




5.3.3 Vinculacién del control remoto
El control remoto Atom SE y la aeronave se han emparejado en fabrica y se pueden utilizar después de encenderlos. Si cambia el control remoto o la aeronave por otros motivos, deberd volver a vincular el
control remoto a la aeronave antes de poder utilizarlo. Los pasos de vinculacion de frecuencia son los siguientes:

1. Encienda el control remoto y conéctese ala configuracion del mévil. n la interfaz "Calibracién" de la configuracién de la aplicacion, haga clic en 'Reemparejar la aeronave” para ingresar a la interfaz de

vinculacién.

2. Después de encender la aeronave, presione y mantenga presionado el boton de encendido hasta que la luz indicadora de la aeronave parpadee en verde y luego suéltelo. En este momento, la aeronave ingresa al estado de enlace.

3. Espere unos 7 segundos. Cuando escuche un pitido del control remoto, significa que la vinculacién se realizd correctamente. En ese momento, la interfaz de vuelo de a aplicacion mostrard la pantalla de

transmision de imagenes de la aeronave.

& ® Si la vinculacion falla, confirme si hay interferencia cerca, si hay otras aeronaves en modo de vinculacién, si el control remoto esté demasiado lejos de la aeronave o esté bloqueado, e inténtelo

nuevamente después de solucionar los problemas anteriores,

>> 5.4 Angulo de la antena

Para aviones, a medida que cambian la altura y 1a distancia del avién, el angulo de la antena debe ajustarse a tiempo para garantizar que el control remoto esté en el mejor estado de comunicacion.

Col b mirando hacia la aeronave y

angulo. Consigue la mejor direccionalidad. es decir, més lejos Cuando el ingulo de 1a antena no es bueno, la calidad de la comunicacion obviamefte es

Controlar la distancia, Por favor
una distancia y lo mis leos posible como se muestra en a figura

La antena del controlador est orientada hacia la aeronave.
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5.5 Calibracién del control remoto

55.1¢C q

1. Cuando no se mueve el joystick del control remoto, la en el control remoto.

2. Cuando la aeronave gira automatica y continuamente en una direccién, se requiere la calibracién del control remoto.

3. Cuando la sensibilidad del joystick del control remoto es anormal, se requiere calibracion del control remoto.

5.5.2 Pasos de calibracién

1. Encienda el control remoto, conecte el dispositivo movily haga clic para ingresar a “Calibracién del control remoto".

2. Antes de hacer clic en *Iniciar calibracion”, asegirese de que el joystick esté en la posicion media y no opere el control remoto.

3. Después de hacer clic en "Iniciar calibracién”, presione el joystick en todas las d n la que se muestre 100%y, al mismo tiempo, mueva la rueda de

desplazamiento hacia adelante y hacia atrés tanto como sea posible.

4. Cuando la interfaz muestra "Calibracién exitosa", se completa la calibracion del control remoto.

pi -3

INRFRETRT P, BaGFiEs




Aplicacién PotensicPro

>> 6.1 Pagina de inicio de la aplicacién

Potensic Atom SE +

HAIRE >

i1

AW

18

Haga clic para ver los registros escolares y de vuelo.

Haga clic para cambiar de modelo si el usuario esta conectado

El control

Visualizacién del estado de la conexion

Haga lic para ingresar a la interfaz de vuelo.

El centro personal puede proporcionar comentarios sobre problemas, modificar cuentas de usuario,
Explore el acuerdo de usuario, cierre sesion en su cuenta y encuentre perdido

Aviones, etc.

Galeria en la aplicacién (contenido almacenado en la tarjeta SD del avién

Necesita conectarse al avién para obtener una vista previa)

Indica la interfaz de esta pagina de inicio.



>> 6.2 Interfaz de vuelo

1. Botén Atrés:Haga clic pa sar a la pagina de inicio

2. Barra de indicaciones de navegacion:Mostrar el estado de la aeronave y el modo de vuelo,

3. Equipo de vuelo: blogue de fotografia blogue normal Equipo deportivo

VPRSI G >S [SRSSISSS O P T | PRSI /| PRSS——

5. Estado del GPS:Muestra el estado de la sefial GPS y el nimero de busquedas de satdlites.
6. Calidad de la sefial de transmision m Muestra la intensidad de la sefial de la conexion de transmisién de video actual entre la aeronave y el control remoto.

Duracion prevista del vuelo

Incluye: Seguridad, Calibracién, Control, Camara, Acerca de.

Seguridad

Activar/desactivar el modo principiante: si el modo principiante esta activado, el dron estara restringido a volar dentro de un espacio cilindrico con un radio de 30 my una altura
de 30 m, y estara restringido a la fotografia.

Establezca unidades (métricas/imperiales) y ajustes de velocidad (Fotografia/Normal/Deportes).

Establezca la altitud minima de retorno y la barrera de vuelo.

Activar/desactivar consejos y seguridad de vuelo.

Informacién de la bateria: vea la temperatura, la corriente, el voltaje y otra informacion de la bateria inteligente.

calibracién

Esta interfaz incluye calibracion de brujula, calibracion de control remoto y reparacion de la aeronave.

control

Configuracién del control remoto: seleccione el modo joystick del control remoto (el modo 1 es la mano americana, el modo 2 es la mano japonesa).



camara

Configuraciones generales: lineas auxiliares, grabacion seg| otras Verifique la cap: formato dea tarjeta

$D. Otras configuraciones: activar/desactivar la marca de agua.

acerca de

Ver dispositivo, firmware, aplicacién y otra informacion.

9. Visualizacién/configuracién de informacién de disparo

la compensacién de exposicion EV, la capacidad restante/el namero de disparos restantes.

O En el modo de fotografia, se muestran el formato de la fotogr:

JPG | CE 0.0/ B 60627 cambia delacapacidad dero de disparosrestants,

Ajuste la compensacion de exposicion de la camara EV.

Configure el formato de la foto en JPG o RAW+JPG.

Cambie para mostrar la capacidad restante/el tiempo de grabacion restante.

Ajuste la 6 posicion de la camara EV.

Establecer resolucién de video/velocidad de fotogramas
4K: 30 fps

2,7K: 30 fps

1080P: 60/30 fps

10. Botén de cambio de foto/video: o Pasar de foto a video 0 Cambiar de video a foto

11. Botén de foto y videu:Mod(@rabaudn, haga clic para grabar @ Grabacién en curso, haga clic en Cancelar @ Modo foto, haz clic para tomar una foto

12. Galeria: @ Se pueden previsualizar o descargar videos o fotografias capturados en la tarjeta SD del avién.

13. Consejos técnicos y de seguridad en vuelo

Los usuarios pueden activar o desactivar la seguridad y ) la ) se lacionad

el vuelo en la parte inferior derecha de la interfaz de vuelo.

14. Visualizacién de velocidad y distancia de vuelo.

La altitud relativa de a aeronave al punto de origen.

m Distancia horizontal desde la aeronave hasta el punto de origen

20



15. Bola de actitud/mapa en miniatura

Haga clic en la esquina superior derecha para cambiar al modo de actitud de pelota.

Haga clic en un mapa en miniatura para cambiar a un mapa en pantalla completa.

aeronave @ punto de retorno

angulo de inclinaci

n del avion

|

La bola de actitud muestra a orientacién del morro del avién, el angulo de inclinacién, a orientacién del control remoto, la posicién del punto de inicio y otra

informacién. La bola de actitud puede reflejar el angulo y la direccion del avién en tiempo real, como se muestra en la siguiente figura.

bola de actitud

leyenda
aeronave Inclinar hacia atrés: Inclinacién
p inclinar haca la derecha inclinar hacia la izquierda
El significado de los colores de la pelota de actitud:
Leyenda del color de la pelota de actitud. significado

€l verde indica que la aeronave tiene un dngulo de inclinacion de vuelo menor y que la calidad del video es la mejor.

Elamarillo indica que la aeronave tiene un dngulo de inclinacién de vuelo grande y que la calidad del video puede

degradarse.

El rojo indica que la aeronave tiene un angulo de vuelo muy pronunciado. Si la bola de actitud aparece roja con frecuencia

durante el vuelo, la aeronave puede encontrar vientos fuertes y la calidad del video se vera afectada. Regrese a casay

aterrice lo antes posible.

veintiuno



éptima en ese momeno
® Cuando la aeronave arranca y entra en el estado GPS, las coordenadas GPS se actualizaran como el punto INICIO. Preste atencion al mensaje de

actualizacion del punto INICIO,

16. Vuelo inteligente

aweomgenerare (@) vondoarededor, @) i epno e sigue et vl con res mocos e e

17. Despegue y aterrizaje con un clic/regreso a casa

La aplicaci6n mostraré diferentes botones seqin el estado de la aeronave. Haga clic en el botén y siga las para completar conun dic, je con un dlicy regreso con
un dlic

18. Mostrar informacién importante o estado de la aeronave.

VAN . e

. para obtenerla

® Alutizar a aplicacion P i aeronave.

. puede afectar recomienda reemplazar 2 la
P por

Veintidés



YALIETS

Este capitulo presenta del d 6n de vuelo

» Requisitos del entorno de vuelo
1. No vuele con mal tiempo, como vientos fuertes, lluvia, nieve, niebla densa, etc.
2. Elija un lugar abierto sin edificios altos alrededor como lugar de vuelo. Los edificios que utilizan una gran cantidad de barras de acero afectaran la brijula y bloquearan la sefal

GPS, Io que haré que el efecto de posicionamiento de la aeronave sea deficiente o incluso imposible.

3. Cuando vuele, mantenga el linea 6 2 lejado de obstaculos, multitudes, etc.
4. No vuele en reas con lineas de alto voltaje, estaciones base de comunicacion o torres de transmision para evitar interferencias con el control remoto.
5. Al volar a una altitud de 3000 m, debido a factores ambientales, el rendimiento de la bateria y del sistema de energia de la aeronave disminuira y el rendimiento del vuelo se

verd afectado.

>> 7.2 Precauciones de vuelo

1. Compruebe si el control remoto, Ia bateria i movil energia.
2. Compruebe si el fuselaje esté completo y si la hélice est4 instalada correctamente.

3 be sila camara funciona después

4. Verifique si la aplicacion se ejecuta normalmente.

5. Verifique s la tarjeta SD estd insertada y asegrese de que la cmara esté limpia.

6. Eljaun bustos, etc

7. Tenga cuidado al despegar desde la movimiento, 6viles y barcos en movimiento.

9. No vuele en ambientes extremadamente frios o calurosos para evitar peligros.

>> 7.3 Conexién
Siga estos pasos:
1. Complete los pasos que se muestran en "3.5 Preparacion del control remoto" y encienda el control remoto.
2. Complete los pasos que se muestran en 3.4 Preparacion de la aeronave” y encienda la aeronave.

3. Abrala aplicacion para verificar el estado de la conexion. Cuando apare@mﬁca que la conexion estd completa.

4. Haga clic A MR Ingrese a la interfaz de vuelo.

. :h:&re:bmendadospauusuar\osnuem&@ Sigue la animacién guiada.

>> 7.4 Equipo de vuelo

Atom SE admite tres modos de vuelo: modo fotografia, modo normal y modo deportivo, que se pueden cambiar en la configuracion de la aplicacion. blogue.

de fotografia
diendo 2 ms, 2m/s, horizontal 6 m/s Cuando utlice la primera vez, forma | modo
principi modo de vuelo se | I modo de fotografia. blog

Subiendo 4 m/s, bajando 3 m/s, horizontal 10 m/s

Subida 5 mis, descenso 4 m/s, horizontal 16 m/s. Se recomienda utilizar el modo fotografia al realizar fotografias aéreas. Si desea una experiencia de vuelo mas intensa, puede utiizar el modo deportivo. En

estamarcha, la aeronave lograré la méxima maniobrabilidad, asf que vuele con precaucion.

& ® parag: P 30%y la Jperior a8 m.

o i debejo del aaml

veintitrés.
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7.5 Calibracién de la brajula

7.5.1 Cuando es necesario calibrar la brijula
1. Se requiere calibracién de la brdjula para el primer vuelo.

2. La distancia desde la tltima ubicacion de calibracién es més de 50 km.

durante a calbracién.

. D

® o e requiere calbacién para volaren nteriores.
7.5.2 Pasos de calibracién
1. Cuando se requiere calibracion, la aplicacion muestra automaticamente la interfaz de calibracion. Después de hacer clc para iniciar la calibracion, la luz trasera de la aeronave parpadea en rojo y verde alternativamente.
2.Gire la aeronave horizontalmente durante més de 2 vueltas. Después de una calibracion exitosa, la interfaz cambia a calibracion vertical y la luz trasera de la aeronave parpadea en azul y verde alternativamente.
3.Gire el morro del avién hacia arriba y girelo horizontalmente durante més de 2 vueltas. Hasta que la interfaz de calibracion indique que se completd la

calibracion. Los usuarios también pueden activar manualmente la calibracion de la brajula en Configuracion de la aplicacién->Calibracién->Calibracion de la brijula

IERHEOH

7.6 Modo principiante

La primera vez que utilice el avién, el modo predeterminado serd el modo principiante. En el modo

principiante: 1. La distancia de vuelo y la altitud se imitaran a: 0 ~ 30 m,

2. €l equipo de velocidad se limita al equipo de fotografia.

3 q dan y dominen el avién en modo principiante.

veinticuatio



>> 7.7 Despegue/aterrizaje/planeo
7.7.1 Despegue/aterrizaje manual
despegar
Paso 1: Desblogueo del motor

Presione el balancin como se muestra en la figura durante aproximadamente 1 segundo y suéltelo cuando el motor esté girando al ralenti.

Yo @7 -

palanca de mando izquierda Palanca de mando derecha palanca de mando izquierda Palanca de mando derecha

Paso 2: Empuje la palanca del acelerador para despegar.

Empuje la palanca del acelerador hacia arriba como se muestra a continuacion y suéltela cuando el avion desp: suelo. El avion

palanca de mando izquierda

& ® Al despegar, aseglirese de colocar la aeronave sobre una superficie estable y fija. No se admite el despegue o aterrizaje manual.

Volar Gespegue
® Cuando la aeronave no esté parada, mueva el joystick a la posicién interior/exterior durante 2 segundos para forzar el desbloqueo. Por razones de seguridad, manténgase al menos a 5 m de

distancia del avion antes de realizar la operaci6n.

® Sino se puede lograr un buen debido al lujo de muy cerca del suelo, controle la altura de la aeronave para que supere los 0,5 m.

enerra, de bajar el fuerza.

7.7.2 Despegue/aterrizaje con un ¢

Despegue con un clic Aterrizaje con un clic
Haga clic en el boton de despegue con un solo clic en la Bﬂmego enlaventana emergente, a la derecha  Haga clic en el botén de inicio de un clic en la aphtatmn. Luego en la ventana emergente
Deslicese, el avion se desblogueard automaticamente y se elevard a 1,2 m antes de flotar. Deslicese hacia la izquierda para aterrizar directamente, deslicese hacia la derecha para iniciar el regreso.

25



>> 7.8 Vuelo inteligente

7.8.1 En 6rbita

Cuando el vuelo en orbita esté activado, la aeronave volara hacia adelante con la posicion actual como el centro del circulo hasta el punto inicial de la
Descripcion de la funcién

Grbita, esperando que el usuario haga clic GRJEI avien volard alrededor del centro del circulo a la velocidad y direccion establecidas.

P: justabl Los den modificar los radio, velocidad y direccion de la rbita en la configuracion de la drbita.

Método de apertura La sefial GPS es normal, la altitud de vuelo es >5m, haga clic en [ Jelegir[ @ 1

1.Haga cicen ] en el ado izquierdo d& apicacion para sairdelvuelo orbital
Método de cancelacién

2. Presione el joystick en el control remoto para finalizar el vuelo en 6rbita y la aeronave flotara en su lugar.

3. Presione brevemente el botén de retorno/pausa en el control remoto para finalizar el vuelo en 6rbita y la aeronave flotaré en su lugar.

7.8.2 Seguir vuelo

Después de habilitar el vuelo de seguimiento, la aeronave mantendré la distancia actual y siempre sequiré el dispositivo mévil del usuario. La altitud
Descripcién de la funcién
del vueloy el rumbo se pueden ajustar durante el vuelo de seguimiento,

Método de apertura La sefial de GPS es normal y la distancia de vuelo horizontal es de 5 a 50 m. Haga clic en la aplicacién [. Jelegir[ @ 1.

1. Haga clcen [1enelado zquierdo 5D aptcacen parasar de seguir v

2. Presione brevemente el botdn de retorno/pausa en el control remoto para finalizar el siguiente vuelo y la aeronave flotaré en su lugar.

26



7.8.3 Vuelo con waypoint

Usando la funcién point, los usuarios

de waypoint en el mapa de la aplicacion, y la

Descripcion de la funcién

aeronave en el orden en que el [ waypoint.

aelegir[ @ Jingresar punto de ruta

en el mapa para dibujar un waypoint y, d's de confirmar la ruta del vuelo, haga lic en [ Volar.

Cuando la seftal GPS sea normal y la altitud de vuelo sea >5 m, haga clic en [Volar] en la aplicaci

(£ mniciar punto de referencia

Los usuarios pueden establecer entre 2y 30 puntos de ruta, y los numeros en los iconos de los puntos de ruta indican el orden de vuelo. Al

mismo tiempo, los usuarios también pueden eliminar un waypoint, guardar los datos de esta ruta o recuperar una ruta guardada.

Método de apertura

1. Haga clcen () en el ado zquierdo G apicacién para salr el vuelodel waypoint.

2. Presione cualquier joystick en el control remoto (excepto la palanca del acelerador) para finalizar el vuelo del punto de ruta y la aeronave
Método de cancelacién lquier joy: (excepto la p: ) p: p y

flotaré en su lugar.

3. botn de control remoto para finalizar el vuelo del punto de referencia y la aeronave flotard en su lugar.

> 7.9 Devolucién (RTH)

] pasos, los detalles son |

1. Ascenso: la aeronave se eleva a la altitud de regreso establecida (si la altitud de la aeronave excede la altitud de regreso, este paso se ignora).
2. Vuelo nivelado: la aeronave mantiene una gran altitud y vuela directamente al punto de INICIO.
3. Aterrizaje: Después de llegar al punto HOME, la aeronave aterrizard autométicamente y detendra

las hélices. El regreso a casa (RTH) debe estar en modo GPS

Altitud de retorno = valor que usted establece o subida de regreso

Sila altitud de la aeronave > altitud de retorno,
aterrizaje

8 ‘; >20m

Comience con el paso 2




ccomo regresar

Regreso con un clic: Mantenga presionado el boton de retorno en el control remoto durante 1 segundo o dzasa desde el menu emergente (consulte 7.7.2).

dela 4 baja, o ta alguna anomalia, la aeronave regresard automticamente.

Como cancelar el vuelo de regreso
Wétodo 1:haga dlic en el lado izquierdo de la aplican [ Retirese y regrese  casa

Método 2: presione brevemente el botén de retorno en el control remoto,

Condiciones de devolucién
La aeronave debe despegar en modo GPS y registrar con éxito el punto HOME. Si la aeronave despega en modo OPTLy ingresa al modo GPS durante el vuelo, no podra regresar al

punto de despegue. Preste atencion ala ubicacion del punto INICIO en el mapa y a las indicaciones de la aplicacion.

@ para garantizar

® Cuandol 1o, Siopta por !

se estrellard cuando regrese automaticamente a casa

® Sila aeronave entra en modo actitud debido a una falla del GPS o interferencia con la sefial del GPS, no podré regresar.
.
emergencia
. s
AN — e sl o
. . .

>> 7.10 Parada de emergencia de la hélice

Para métodos de operaci6n, ver: 5.3.1-Parada de emergencia de la hélice




8. Apéndice

>> 8.1 Especificaciones

aeronave
Modelo: DSDR04B

Peso de despegue: < 249 g (el peso de despegue incluye hélices de Temperatura ambiente de trabajo: 0°C ~ 40°C

bateria) Tamafio plegado: 88x143x58 mm Sistema de posicionamiento por satélite: GPS+GLONASS+Galileo+BeiDou
Di i (incluidas hélices): 300x242x58 mm Frecuencia de trabajo: 2.400 ~ 2.4835GHz

Di hélices): 210x152) mm Potencia de transmision: 2,4 GHz: < 20 dBm

Distancia entre ejes diagonal: 219 mm

Velocidad mé deportivo): mis, m/s, horizontal

16 mis

normalmente),

méxima de resistencia al viento: 38 km/h (viento de ivel 5)

sistema visual inferior

Rango de altura de vuelo preciso: 0,3 ~ 5 m (entorno ideal) Altura efectiva 0,3 ~ 10 m Escenarios donde el

posicionamiento visual no est disponible:

1. Supertice decolor séido s 6, como sar
2. Superficies muy reflectantes, como superficies metslicas lisas. 6. Ambiente muy oscuro o muy fuerte

3. Superficies de objetos transparentes, como agua, vidrio. e
4. Texturas en movimiento, como mascotas corriendo. 8. Rayas muy cuidadas

camara

Rango de rotacién de la lente: +20° ~-90° Formato de foto: JPG/JPG+RAW(DNG)

CMOS: 1/3 de pulgada Resolucién de video:4K a 30 fps; 2,7 K a 30 fps;
Pixeles efectivos: 12MP 1080P a 60/30 fps

Rango ISO: 100 ~ 6400 Formato de video: MP4 (H.264)

Velocidad de obturaci6n electrénica: 1/30s ~

1/25000s FOV: 118° Sistemas de archivos compatibles: FAT32, exFAT
Apertura: F2.2 Tipos de tarjetas de memoria compatibles:Tarjeta microSD; 4GB ~ 256GB
Resolucién de la foto: 4608+2592 Velocidad de transferencia de tarjeta SD > case 10 0 esténdar U1

mando a distancia

Modelo: DSRCO2A

Frecuencia de trabajo: 2.402 ~ 2.483GHz Interfaz de carga: TIPO-C
Distancia méxima efectiva de la sefial: 4 km (sin interferencias, sin obstrucciones) Especificaciones de carga: SV/1A
Temperatura ambiente de trabajo: 0°C ~ 40°C Solucion de transmision de im3genes: Pixsync™ 2.0
Baterfa: baterfa de litio de 3000 mAh, 15 Caldad detransmision e imagen: 7207
Potencia radiada isotrépica equivalente (PIRE): 2,4 GHz: <20 dBm Retardo e ransmisién de mager: 200 ms

Tamafio maximo de teléfonos moviles compatibles: largo: 170 mm, ancho: 100 mm, grosor: 6,5 mm-8,5 mm

Bateria de vuelo inteligente

Modelo: DSBT02A Energia: 18Wh
Capacidad: 2500mAh Peso total de la bateria: 103 g
Voltaje: 7,2V Temperatura ambiente de trabajo: 0°C ~ 40°C

Tipo de bateria: Li-ion 25
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